Zakladna regulaé¢na schéma: nakreslit’, pomenovat’
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o RSU —regulovana stistava

© R —regulator

o X —vystupna, regulovana velicina

© W — poZadovana hodnota, riadiaca velic¢ina

o p—regulacna odchylka

o Y —vstupna veli€ina, ak¢nd, vykonava zasah

© sv—spdtna vdazba

o ZRS — zakladna regulacna schéma

o M.C — meraci ¢len, meria okamZitti hodnotu meranej veli¢iny(x)
© S —snimac, snima okamZiti hodnotu meranej veliCiny

o P - prevodnik, meni jednu fyzikalnu veli¢inu na druha

o R.C. —riadiaci ¢len, sliZi na nastavenie poZadovanej hodnoty(W)

o Po. C - porovnavaci ¢len, porovna okamzitii hodnotu regulovanej veli¢iny(xo) s
poZadovanou hodnotou(W), vystup je odchylka (e), vyfarbena Cast’ je to kde vstupuje
Xo, e=W- Xo

o U.C. - tstredny ¢len, vo F.C. sa prepo¢ita odchylka(e)



o < -zosiliiovac

o R —regulator, sklada sa z ustredného, porovnavacieho a vstupného c€lena, vykonava
postupnost’ zasahov do regulovanej sistavy na zaklade spatnovazobnej informécie pri
zabezpeceni kvality a stability regulacného obvodu

©o A.C. - akc¢ny clen, zosilnena upravena odchylka vstupuje do ak¢ného cClena(A.c.), ktory
pomocou regulacného pohonu(Rp)[motor] prestavi regulacny organ(Ro)[ventil]

o U - poruchy okolia ststredené v 1 mieste, vstipia do scitacieho ¢lena

Prostriedky ziskavania informacii: rozdelenie a nakreslit’
viackanalovil nespojita MS

* Informacie o meranom procese ziskame pomocou meracich stistav
* Delenie meracich ststav:
1. podla po¢tu meranych veli¢in:
a) jednokanalové meracie sustavy(jednoduché)
b) viackanalové meracie ststavy
2. podla Casovej spojitosti signalu
a) spojité meracie sistavy

b) nespojité meracie ststavy
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Prenos inf. na dialku: rozdelenie prenosov a druhy
prenos. ciest, nakreslit’ prenos inf.

MozZe byt

1. Klasicky — informdcia sa zaznamena na paméat'ové médium a na miesto urcenia je
dorucena kuriérom

2. Automaticky — bez priamej ucasti cloveka

3. Spriahnuty — priamy prenos bez zaznamu do paméte

4. Nespriahnuty — idaje sa zaznamenavaju a stCasne sa prenasaju

5. Spojity — informacia sa prenasa bit po bite (obycCajne sa povie sériovy)

Zdroj P Kodér [P Vysielag [ P Prijimac | Dekodér P Adresat

informéacie

6. Nespojity — informadcia sa prenasa po viacerych bitoch zarovei (obycajne sa povie
paralelny) — tu je vraj sériovy prenos (pred modemom a za modemom)
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Druhy prenosovych ciest:

1.

2.

Kablovy prenos:

*  metalické kable
*  optické kable
Bezkéblovy prenos:
e satelit

*  Wi-Fi

*  Bluetooth

« IRDA




NFC

3. Potrubny

Snimace: funkcia, rozdelenie, vysvetlit' a nakreslit’
tlakové snimace

* Delenie
o Podla energie:
= Aktivne
* energiu na svoju ¢innost ziskavaji z obvodu
* termoclanok
= Pasivne
* energiu potrebujui dodat’
* termistor
© Podl'a snimanej veliciny
= snimac teploty
= snimac rychlosti
= snimac tlaku
= snimac pruZnosti
= snimac svietivosti
= snimac vlhkosti
= snimac ...
o Podla sposobu snimania(styk s prostredim)
=  Kontaktné(dotykové)
= Bezkontaktné(bezdotykové)
o Casovej spojitosti signalu
= Spojité
= Nespojité
o Fyzikalnych principov
=  Mechanické
= Elektrické
=  Pneumatické

=  Hydraulické



HOLCIK

Tuha membrana Makka membréna

¢ Tlakové snimace

o Tvrdd membrana

o Maikka membrana

¢ Vlnovec

¢ Bourdonova trubica




Prevodniky: funkcia, rozdelenie, vysvetlit’ a nakreslit’
AID prevodnik s pilovitym priebehom

* stcast’ meracieho Clena
* meni jednu veli¢inu na inu — najcastejSie elektrickd
* umiestiiuje sa medzi dve zariadenia na nadviazanie komunikacie
* delenie:
1. prevodniky neelektrickych veli¢in
2. prevodniky elektrickej veli¢iny
= analégovo &islicové — A/C, A/D
= ¢islicovo analégové — C/A, D/A
priame
nepriame
so spatnou vazbou

bez spdtnej vazby

N oo ok W

medzisystémové velic¢iny
= elektrohydraulické

= elektropneumatické

S pilovitym priebehom napatia
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AkEné Eleny: funkcia, rozdelenie, vysvetlit' a nakreslit’
pneumaticky pohon a pneumaticky organ

* Vykonava zasah(prestavenie) do regulacnej ststavy na zaklade informacie zo spétnej vazby.

Regula¢né pohony
* Zariadenie, ktoré meni vstupny signal (tlak, napétie) na vystupny signal (pracu, vykon)
* Podla principu:
a) mechanické
b) pneumatické
¢) hydraulické
d) elektrické
e) elektricko — hydraulické

f) elektricko — pneumatické

g) stavebnicové konStrukcie

* P,—vstupny tlak

* 1 - vstupna komora

* 2 -—spodna komora

* 3 — gumotextilnd? ???
* 4 -—nulovacia pruZina
e 5-—tiahlo

* 6-—paka




Zosilhovace: funkcia, rozdelenie, vysvetlit' a nakreslit’
pneumaticky zos.

Transformuju vstupny signdl na vystupny s rovnakym charakterom, ale va¢Sou vyuZiteInou
energiou

Rozdelenie:

@)

@)

z hl'adiska priebehu signalu v case spojité / nespojité

funkcie v obvode:

= operaCné

=  vykonové

= oddelovacie

podla fyzikalnej veliciny:
= pneumatické

= hydraulické

= elektrického

podla Statistickych
charakteristik:

= linearne

= nelinedrne

dynamickych charakteristik:
= NF

= VF

= Sirokopasmové

Pneumatické zosilnovace

VyuZzivaji sa vo vybuSnom prostredi

Nenarocné na udrzbu

Znesu vel'ké pretaZenie

Relativne malé rozmery

P4 - Vstupny tlak

P, - Nap3jaci tlak dizy
P> - Vstupny tlak

1. - Citliva membrana
2. - Ladicka

3.-Dyza

™

Potrebuju externy zdroj vzduchu (kompresor)

Takyto obrazok ani v poznamkach nemam
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Regulatory: funkcia, rozdelenie, vysvetlit' a nakreslit’
nespojity S reg, prechodové charakteristiky a funkcie

* Regulator:

o zariadenie , ktoré v regulacnom obvode udrZuje regulovanu veli¢inu na poZadovanej

hodnote
o sklada sa z:
»  RC (riadiaceho ¢lena)
= PoC (porovnavacieho ¢lena)

=  UC (tstredného ¢lena)

A
o rozdelenie: T,—k
N

= Podla energie:

J

* priame *f-—ﬁ
Pohon ‘I

© energiu na svoju

¢innost’ ziskavaji zo

sustavy Organ
© napr — splachovacia nadrz

* nepriame

© energiu na svoju ¢innost musime dodat’

= Podl'a druhu energie (konstrukcného prevedenia):

* mechanické
* elektrické
* pneumatické
* hydraulické
= Podl'a Casovej spojitosti ¢asového signalu
* spojité (vystupny signal sa meni plynulo)

* nespojité (vystupny signal sa meni skokom)

Spojité regulatory
o Jednoduché (zakladné):
= P — proporcionalny
= |- integraCny
= D —derivacny

o Kombinované:

HOLCIK




=  PD - proporcionalno — derivacny
= PI - proporcionalno — integracny
= PID - propocionalny — integracno — derivacny
* spdtnovazobné
» zloZité stavebnicové konsStrukcie
Nespojity regulator S
© sumacny

o odvodeny od integracného(I) y(t):TL

n
o algoritmus regulatora: ynle Z(; e
si=
= {alebo iny slide tammai= 1}
= T - periéda vzorkovania
= t,— Casova sumacna konsStanta
= ¢ —regulacna odchylka
e i—krok

o statickeé sustavy

y yOZTLSeO:%*le,S

. y1=T15e0+T15e1:0,5+0,5:1

* J’zZTlS€0+T1861+Tlsez=0,5+0,5+0,5:1,5

* y3=T£SeO+T£Sel+Tise2+Tlse3:0,5+0,5+0,5+0,5:2



Nakreslite a zarad'te programova regulacie teploty
plynovej pece

Programova regulacia

* PZ — programovacie zariadenie

* S - snimac teploty
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Distribuované riadiace systémy, pouzitie, rozdelenie,
nakreslit’ decentralizovany RS s koordinatorom

* Tento typ riadenia vznikol v 2. polovici 80. rokov

* predstavuje Cislicovi nahradu anal6govych automatizovanych ?stavebnic? Urcenych pre
riadenie nepretrzitych technologickych procesov

* vSetky tieto procesy maju rovnaké zakladné charakteristiky
1. technologicka linka — nie je centralizovana(iba na jednom mieste), ale je rozloZena

2. pre optimalne riadenie procesu je nutné rychle a bezporuchové meranie vSetkych
poZadovanych velicin

3. musi byt rychle a spol'ahlivé aj ovladanie akénych clenov
4. ... (snad je to vSetko)
* tieto problémy (poZiadavky) sa v sucasnosti najcastejSie rieSia decentralizovanym riadenim
* pozname nasledujice spdsoby DCS systémov:
1. centralizované riadenie
2. decentralizované riadenie
a) bez koordinatora
b) s koordinatorom

* centralizovany systém riadenia sa realizuje tam, kde sa vyZaduje vel'mi vysoka bezpecnost’
(atébmové elektrarne, obrana Statu, letecka doprava, vlakova doprava, ...)

1. byva riadené z jedného centralneho PC — centralizované riadenie(centralne)
2. zapory:
a) vysoka finan¢na naroc¢nost na prevadzku, kapacitu a na bezporuchovy chod
3. nevyhody takého riadenia rieSi decentralizované riadenie.
a) Tam kde je to moZné pouZivame decentralizovany riadiaci systém
* decentralizované riadenie bez koordinatora:

1. pri tomto type riadenia sa technologicky proces rozdeli na menSie samostatné casti, ktoré
riadia pocitacC niZSej urovne komunikujice navzajom medzi sebou[sic]

2. ked sa niektory pocitac pokazi, jeho funkciu prebera najbliZsi, podl'a vopred daného
pravidla

¢ decentralizované riadenie s koordinatorom:

1. pri tomto riadeni je koordinator pocitac vysSej urovne a riadi pocitace niZsej tirovne
DRS a tie cez jednotku styku s prostredim JSP riadia svoju Cast” technologického
procesu TP



2. pri poruche DRS jeho funkciu prebera koordinator

Koordinator

v

DRS1| |DRS2| : |DRS4
JSP1| |JSP2| i |JSP4
IT] :

Decentralizované R s koordinatorom



Robotika, vyvojové etapy robotov, zakladna blokova
schéma robota, spésoby riadenia robotov.
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